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高精度力控刀片電機
High-precision force-controlled 
Blade motor
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优势一

优势二

保养和维护说明

Advantage one

※ Z轴采用无铁芯电机

①无电磁吸引力、无齿槽力

②高峰值推刀和持续推力

③拼接定子，电机不变可实现 轴行程加长Z

※Z-axis: adopts a coreless motor

① No electromagnetic attraction, no coggingforce 

② High peak thrust and continuous thrust 

③ Z-axis stroke extendable

 

※ 轴采用微小型 电机R DD

①采用用一体式长轴，无需转接延长轴

②空心轴，实现密封气路

③径向跳动< 个别高精度可实现<3um, 1 mμ

※R axis:  DD motor

① long shaft in one piece, no extension needed

② Hollow shaft for air path

③ Radial runout<3 m, High version < l mμ μ

※ 排線更换： 个月或 万次6 800 ※Cable replacement:6 months or 8 million times

Advantage two

Maintenance and maintenance instructions

DP 20 -- Z25 - SL L50- N00-
电机类型

刀片电机

厚度

20mm

轴类

Z:Z轴

ZR:ZR轴

驱动器

无标记:不配驱动器

SL:高创低压驱动器

CDHD2-0031DEC2

电机延长线

无标记:不配线

30:3 /m米

50:5 /m米

60:6 /m米

120:12 /m米

版本内容

N00:基础版本

N01: 版本客製

Type

Blade Motor

Thickness Axon

Z axis

ZR axis

Driver

Unmarked: No driver

SL:Servotronixlow voltage Driver

Extensi on cable l ength

Unmarked: unwi red

Vers ion

N00:Basic Versi on

N01:Cus tomizedVersion
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1、紧凑型Z拾取机构;

2、Z轴定位精度2μm、重复定位精度±0.5μm;

3、半导体芯片的(开环力控)拾取和贴装、键盘按压测试、触控面板测试、

开关检测、液体配剂量/注入、微组装(摄像头模组等微小零件、寿命/疲

劳性测试;

4、可根据客户需求定制。

1. Compact Z-pickup mechanism;

2.Z-axis positioning accuracy2μm、Repetitive positioningaccuracy ± 0.5μm;

3. Picking and mounting of semiconductor chips (open loopforce control), keyboard 

press testing, touch panel testing,switch detection, liquid dosage/injection, micro 

assembly(camera modules and other small parts, life/fatigue testing;

4.Customizable according to customer needs.  

DP20-Z

性能 参数

度

机 械参数 配置

外 形尺 寸( WxHx L)

总重量

Z轴电机 类型

Z轴电机配重方式

控 制参数 配置

工作 电 压

持 续 电流
峰 值 电流

工作 环 境温 度 、湿 度

S pec.

Contro l spec

g

mm

N

N

m/ s

G

μm

μm

g

20~50g

50~400g

mm

mm

g

/

/

V

A rm s
A rm s

/

DP20-Z25-N00 DP20-Z35-N00 DP20-Z45-N00
单 位
uni t

22 31 41
200

6 .5 N-Co ns ta n t co u nt e rwei gh t

2 4 N-Con st a nt c o un t erwe ig h t

1

2 . 5

± 0. 5

0 . 1
20 ~400

± 2

± 3

<0 . 02

2 0 x1 10 x1 6 5 2 0 x1 10 x1 8 0 20 x1 1 0x 20 0

≈650 ≈700 ≈750
lronless M otor

Constant C ounterweight

48
0 .8 6
3 .4 4

0- 40° C 、20 -8 0RH ( )不 结 露

无 铁芯 电 机

恒 力配 重 器

0-40°C  Humidity 20%-80%

Z轴负 载

Z轴行 程

Z轴持 续 推力

Z轴峰值 推力

最大 速度

最 大加速

重複精 度

光學尺分辨率

压力控 制 范围

压 力控 制 精度

安装面 与 轴轴向、 轴 导轨平 行度R Z

Z-axis load

Z-axis stroke

Z-axis continuous thrust

Z-axis peak thrust

Z-axis maximum speed

R axis maximum speed

R-axis repeatability

Z-axis segregation

Pressure ControlAccuracy

R axial runout

Z-axis guide rail

Mechanicalparameterconfiguration

External dimensions (W x H X L)

Total weight
Z Axis MotorType

Z-axis motor balance

Operatingvoltage
Z-axis continuous current
Z axis peak current

Workingenvironment temperature and humidity
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I

DP20-Z25-N00

20

-3

19

199.5

165

110

20 ±0.2原點

185

7

10

110

11

3 
+
 
0.01

2 1

174.5

Ø 3 
+
 
0.01

2-Ø 4.5

2-4.3

11

3.5

5.5

Ø 6 
 
-0.01

2

10

Ø 5.8

I
2 : 1

93 ±0.05

93
Ø 4氣管進氣孔

Ø2 出氣口

II

DP20-Z35-N00

-3

28

214.5

180

110

20±0.2原點

200

7

10

110

3.5

5.5
Ø6 0

-0.01

2

10

I
2 : 1

Ø3+
0.01
 0

2-Ø4.5 11

11

3+0.01
 0

2 1
2-4.3

189.5

93±0.05

93Ø4氣管進氣孔

20

Ø2 出氣口

I

DP20-Z45-N00

I
2 : 1

11

3+0.01
 0

2 1
2-4.3

209.44

Ø3+
0.01
 0

2-Ø4.5 11

-3

38

234.5

200

110

20±0.2原點

210

7

10

110

93±0.05

20

93Ø4氣管進氣孔

c 0.01

c 0.01c 0.01

Ø2 出氣口
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1. Compact Z-pickup mechanism;

2.Z-axis positioning accuracy2μm、Repetitive positioningaccuracy ± 0.5μm;

3. Picking and mounting of semiconductor chips (open loopforce control), keyboard 

press testing, touch panel testing,switch detection, liquid dosage/injection, micro 

assembly(camera modules and other small parts, life/fatigue testing;

4.Customizable according to customer needs.  

DP20-ZR

性能 参数

矩

矩

度

度

速度

机 械参 数 配置

外 形尺 寸( WxHx L)

总重 量

Z轴电 机 类型

R g )轴 电 机 类 型 /重量 (单 位

Z轴 电 机 配 重 方 式

控 制参 数 配置

工作 电 压

Z轴持 续 电流
Z轴峰 值 电流
R轴 持续 电 流

R轴 峰值 电 流

工作 环 境温 度 、湿 度

S pec.

Contro l spec

g

mm

g

deg

N

N

N.M

gN.M

m/ s

G

r/m in

rpm /s

μm

A rc sec

μm

g

20~50g

50~400g

mm

mm

mm

mm

g

/

/

/

V

A rm s
A rm s

A rm s
A rm s

/

DP DP DP2 0-ZR25-N00 20 -ZR35-N0 0 2 0-ZR45-N00
单 位
uni t

-3~18 -3~28 -3~38
150

± 注:可 根 据 需求 加 装零 件防 止 轴旋 转 °或 限 制在 轴 在某 个 区间 角 度内 旋 转180* 360

6 .5 N-Co ns ta n t co u nt e rwei gh t

2 4 N-Con st a nt c o un t erwe ig h t

0. 0 09

0 .0 0 2 7

1 5.

2 . 5

3 0 0
1

± 0. 5
±3 6

0 . 1

15~400
± 2

± 3

<0 . 01

<0 .0 0 3

<0 . 02

1± 80 Note: Parts can be added on request to prevent axis rotation by 360°rto limit axis rotation to a certain intervalangle

2 0 x1 10 x1 6 5 2 0 x1 10 x1 8 0 20 x1 1 0x 20 0

≈7 3 0 ≈7 8 0 ≈8 5 0
lronless M otor

Micro DD M otor/150

Constant C ounterweight

48
0 .8 6
3 .4 4

0 . 7

2. 1
0- 40 ° C 、 20 -8 0RH ( )不 结 露

无 铁芯 电 机

微小 型  电机/DD 150

恒 力配 重 器

0-40°C  Humidity 20%-80%

R +150轴 R-axis +150

b i t 20

Z轴负 载

Z轴行 程

R轴 负载

R轴 行程

Z轴持 续 推力

Z轴峰 值 推力

R轴 持续 转

R轴 峰值 转

Z轴最 大 速度

Z轴最 大 加速

R轴 最大 速

R轴 最大 加

Z轴重 复 精度

R轴 重复 精 度

Z轴分 辨 率

压力控 制 范围

压力控 制 精度

R轴 向跳 动

安装面 与 轴轴向、 轴 导轨平 行度R Z

R徑向跳动

Z-axis load

Z-axis stroke
R-axis load

R-axis stroke

Z-axis continuous thrust

Z-axis peak thrust

R-axis continuous torque

R-axis peak torque

Z-axis maximum speed

R axis maximum speed

R-axis maximumacceleration

Z-axis repeatability

R-axis repeatability

Z-axis grating resolution

Z-axis segregation

Pressure Control Range

Pressure ControlAccuracy

R axial runout

R Radial runout

Parallelism between mountingsurface and 

Z-axis guide rail

Mechanicalparameterconfiguration

External dimensions (W x H X L)

Total weight
Z Axis MotorType

R-Axis MotorType/Weight (in g)

Z-axis motor balance

Operatingvoltage
Z-axis continuous current
Z axis peak current

R-axis continuous current

R axis peak current

Workingenvironment temperature and humidity

1、紧凑型Z拾取机构;

2、Z轴定位精度2μm、重复定位精度±0.5μm;

3、半导体芯片的(开环力控)拾取和贴装、键盘按压测试、触控面板测试、

开关检测、液体配剂量/注入、微组装(摄像头模组等微小零件、寿命/疲

劳性测试;

4、可根据客户需求定制。
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I

DP20-ZR25-N00

20

-3

19

199.5

165

110

20 ±0.2原點

185

7

10

110

11

3 
+
 
0.01

2 1

174.5

Ø 3 
+
 
0.01

2-Ø 4.5

2-4.3

11

3.5

5.5

Ø 6 
 
-0.01

2

10

Ø 5.8

I
2 : 1

93 ±0.05

93
Ø 4氣管進氣孔

Ø2 出氣口

II

DP20-ZR35-N00

-3

28

214.5

180

110

20±0.2原點

200

7

10

110

3.5

5.5
Ø6 0

-0.01

2

10

I
2 : 1

Ø3+
0.01
 0

2-Ø4.5 11

11

3+0.01
 0

2 1
2-4.3

189.5

93±0.05

93Ø4氣管進氣孔

20

Ø2 出氣口

I

DP20-ZR45-N00

I
2 : 1

11

3+0.01
 0

2 1
2-4.3

209.44

Ø3+
0.01
 0

2-Ø4.5 11

-3

38

234.5

200

110

20±0.2原點

210

7

10

110

93±0.05

20

93Ø4氣管進氣孔

c 0.01

c 0.01c 0.01

Ø2 出氣口
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